习题三
1．转速、电流双闭环调速系统稳态运行时，两个调节器的输入偏差电压和输出电压各是多少？为什么？

2．在转速、电流双闭环调速系统中，两个调节器ASR、ACR均采用PI调节器。已知电动机参数：
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，电枢回路最大电流
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，电力电子变换器的放大系数
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，试求：

（1）电流反馈系数
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和转速反馈系数
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；
（2）当电动机在最高转速发生堵转时的
[image: image11.wmf]0

d

U

、
[image: image12.wmf]*

i

U

、
[image: image13.wmf]i

U

、
[image: image14.wmf]c

U

值；
3．有一系统，其控制对象的传递函数为
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，要求设计一个无静差系统，在阶跃输入下系统超调量
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（按线性系统考虑）。试对该系统进行动态校正，决定调节器结构，并选择其参数。
4．有一闭环系统，其控制对象的传递函数为
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，要求校正为典型二型系统，在阶越输入下系统超调量
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（按线性系统考虑）。试决定调节器结构并选择其参数。
5．采用旋转编码器的数字测速方法有哪几种？并说明各方法的优缺点。
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